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Objetivos del proyecto:

1. Desarrollar el programa de control de un dispositivo transelevador sobre el entorno GALILEO (Herramienta
propiedad de Mecalux), en el lenguaje (ST) Texto Estructurado del estandar internacional de programacion

para PLCs IEC61131. El programa de control debe cubrir las siguientes funcionalidades:

> Capacidad de recibir ordenes de un sistema externo (SGA)
> Ejecucion de movimientos de la forma mas optima posible, controlando los dos ejes de la maquina en

este caso (X,Y)
» Control de sensores y variadores

2. Definir el modelo y programa de simulacion de la maquina transelevador. El programa de simulacion se
realizara para la herramienta Automatic Warehouse Studio (AWS - herramienta propiedad de Mecalux) en

lenguaje C#. El modelo y programa de simulacion debe incluir:

> Representacion 3D de los elementos que componen la maquina
> Programa para modelar la electromecanica de la maquina

GALILEO

s s B r ™
Comunicaciones: Con el sistema W(S,

DesignerlV: Desarrollo del AWS: Desarrollo del modelo
; = para emular un SGA real en un
programa de control. de simulacion y su programa. G
" 9 y entorno de oficina.

F Check apil valo=ar
if [fqinMlE == EEll
{8 grafeaLriaply w= - mph]
PrOCETLE Min L E::ill;‘.-:ll'.:'.'.: = :'.'!'.
:|.'::n.-|Lf".'J-'.'.::.-.I = mih]

18 -FIIfp H Faalc .
i1 R p M NocFiplakedFaulc WdnRTe Tl

12 THEN

13 [ Ir T g M MotfinishedFault THEH ? Etbidn

i1 ff Mmant yapiables = &0, foriitrs  (Boell FaENLE

1t H.i‘iﬂE.'_!TE L (peal]satePegieiaafle

18 p M BacFinishedFanlc = cene: EE {intlicacsgatPesliics f [(LaElEuEreRTFoaleion] ¢

17 p_M Anylode = croe
14
1% B3Il HOF p M _Faglt
TR
ff BRESRT WEFlaliled &L €E1T
Besex- ATH
p M BacFintehedFsulc = false:

END _IF

Alcance del proyecto:

1. Creacion del programa de control simplificado de la maquina transelevador completamente operativo a todos

los efectos.
2. Demostrar que recibiendo una orden realiza el movimiento indicado mediante los desplazamientos precisos y

simulando una velocidad y aceleracion realistas.
3. Creacion del modelo y programa de simulacion para representar comportamiento de un transelevador
graficamente.

1
] .
1
3
=

‘.
g
' L
=l
g
g,
LA
§ii
1 5 -
A

Master en Ingenieria
de Automatizacion e
Informética Industrial

JULIO 2018 UNIVERSIDAD DE OVIEDO



