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1. Introducción 
 

El presente documento recoge los planos elaborados durante la realización del 

proyecto. La información incluida en dichos planos es la indicada a continuación: 

 

 Diseño preliminar de la instalación 

 Dimensiones generales de los distintos componentes del cargador de barcos 

 Posiciones del cargador de barcos (vista en perfil) 

 Posiciones del cargador de barcos (vista en planta) 
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